DPM-2
Robuster Computer DPM-2

Das DPM-2 ist das praxisbewdhrte robuste Display-Processing-Modul, fir den Einsatz
in militarischen Fahrzeugen, mobilen Unterstanden und auf Schiffen. Es liefert Grafik-
und Rechenleistung auf dem neuesten Stand der Technik, vollstandig integriert in ein
kompaktes und robustes Gehduse. Der robuste Computer DPM-2 von Barco ist
umfassend MIL-qualifiziert, fUr den Einsatz unter extremsten Bedingungen.

Als Plattform fir die Barco-Software CommonSense unterstiitzt der DPM-2 vernetztes
Video-Streaming und  Videoverarbeitung in  Echtzeit  (beispielsweise
Bildverschmelzung, Bildwolbung und Bewegungserkennung), fur eine verbesserte
Situationseinschatzung und Entscheidungsfindung.

Der DPM-2 bietet vielféltige Verbindungsmaglichkeiten zu beliebigen Stellen im
Fahrzeug, wie etwa Fahrer, Schitze oder Kommandant. Dank umfassender
SWAP-C-Konformitat (Size, Weight, Power & Cost - Grolse, Gewicht, Leistung & Kosten)
ist der DPM-2 von Barco der denkbar zuverldssigste missionskritische Computer fur
anspruchsvolle Anwendungen unter harten Einsatzbedingungen.
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Technische Daten

Display-Kompatibilitat

Der DPM-2 kann mimt den Barco-Displays TL, TX, RFD und HD kombiniert
werden. Die technischen Daten zu den Displays entnehmen Sie bitte den
jeweiligen Produktblattern.

Processor Core2Duo
Gehause DPM-2B: Fanless chassis
DPM-2E: Dual-fan high-performance chassis
Optionen - Highend-Grafikkarte
- oder E/A-Karte COMINT
- oder projektspezifische PCl-Karte
E/A-Panel MIL-Stecker
Betriebssystem Windows XP, Linux
Stromversorgung 28 V Gleichstrom (optional 115-240 V Wechselstrom, 50-440 Hz)
Luftfeuchtigkeit MIL-STD-810F, Methode 507.4 - Abbildung 507.4.1
Wasserdichtigkeit IEC 60529, IP55, IP67 optional
Salznebel MIL-STD-810F, Methode 509.4 35°C - 5% Salzlosung, 48 h

Sand und Staub

MIL-STD-810F 510.4 Verfahren |

Low temperature

-30°C im Dauerbetrieb

High temperature

+71°C im Dauerbetrieb beim Gehduse mit zwei Liftern, +65°C beim lifterlosen
Gehduse
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Die angegebenen Informationen und Daten sind typisch fiir das bes

Vibration MIL-STD-810E, Dauerbetrieb, Fahrzeug

StoR - MIL-STD-810F, Methode 516.5, Verfahren 1
- 40 g Stobestandigkeit bei 15-23 ms Dauer, Halbsinus
- MIL-STD-901D (nur Flash-Ausfuhrung)

Hohe - Im Betrieb: MIL-STD-810F, Methode 500.4, Verfahren Il - 35.000 ft (238 mbar)
- Lagerung/Transport: MIL-STD-810F, Methode 500.4, Verfahren | - 40.000 ft
(188 mbar)

EMI / EMC MIL-STD 461E

Leistung - Standard 28 VDC MIL-STD-704E
- optional 28 VDC MIL-STD-1275B
- optional 115-240 VAC, 50-440 Hz MIL-STD-1399

Erdung MIL-STD-1310G

Sicherheit IEC-60950-konform

Video-Eingange 6x analog Composite-Video

Eingange/Ausgange Option 18

- 4x diskrete E/A, 6x USB 2.0, 1x Audio, 2x DVI-D (Single Link)

- 3x RS-170, E; 2x seriell

“3x 12V DC (15 W)

- 1x Gigabit-Ethernet

Option 2E

- 2x Gigabit-Ethernet, 3x USB 2.0, 1x Audio, 2x DVI-D

- 4x diskrete E/A, 4x RS-232

- 6X RS-170, E; 1x Wartung

Option 3E

- 1x Gigabit-Ethernet

- 1x 10/100-Ethernet, 8x seriell, 1x Audio, 1x DVI-D (Single Link mit DDC)
- 3Xx RS-170, E; 6x USB 2.0

Option 4E

- 2x Gigabit-Ethernet, 2x RS-232, 1x Audio, 2x DVI-D (Dual Link)
- 3X RS-170, E; 4x USB 2.0; 2x PS/2

- Ix Wartung

- 1x Systemreset

COMINT

- 1x Gigabit-Ethernet, 6x USB 2.0, 1x Audio, 1x DVI-D (Single Link mit DDC)
- 4x diskrete E/A, 7x seriell, 2x CAN, DVI-D

- 3% RS-170, F

-3x 12V DC (15 W)

- 16x digitaler Eingang

- 8x digitaler Ausgang

nibkaRaleger Eingang (2x 0 bis 5V und 2x 0 bis 36 V)

Jede Spezifikation kann sich aber ohne vorherige Ankiindigung andern.
Die aktuelle Version dieser Broschure finden Sie unter www.barco.com.




